控制科学与工程（代码0811）硕士研究生培养方案

修订负责人：          主管院长：          院学位委员会主席：         

（一）学科简介

本学科的二级学科“检测技术与自动化装置”和“控制理论与控制工程”分别创建于1998年和2003年，其中“检测技术与自动化装置”于1998年9月被评为吉林省重点学科。“控制科学与工程”于2010年获一级学科硕士学位授予权，2011年该学科被评为吉林省“十二五”优势特色重点立项建设学科。目前已形成“低能耗制造过程信息获取与产品质量控制”等七个稳定的研究方向，拥有“控制工程吉林省高校重点实验室”、“吉林省工业节能科技创新中心”、“自动化工程技术研究中心”等，实验室面积1200余平方米。本学科现有教师21人，其中教授7人，副教授8人，博士导师3人，硕士导师14人，具有博士学位的教师13人。本学科毕业生主要在高校、科研院所、相关企业从事教学、科研开发及工程应用等工作。
（二）培养目标

本学科培养从事生产过程建模、信号检测、智能控制系统、网络化测控装置与系统、先进控制与优化、工业节能控制等技术的科研、开发及工程应用等方面工作的高级专门人才。本专业硕士学位获得者须掌握本学科坚实的基础理论和系统的专业知识，了解自动控制领域的最新发展动向，创造性地研究和解决与本学科有关的理论和实际问题，具有一定的独立从事科学研究和管理工作的能力，较为熟练地掌握一门外国语，能够熟练地阅读专业文献资料，并具有一定的外语写作能力和进行国际学术交流能力。
（三）研究方向

方向1   低能耗制造过程信息获取与产品质量控制

    面向离散和流程工业，针对冶金、石油、化工和电力等高耗能行业节能需求，研究节能原理，开发生产过程节能技术，电力系统节能技术以及在高耗能企业构建能源信息计量监测网络，研究与运用网络通信、信息融合、系统建模和预测优化等技术，实现能耗信息的自动监测与统计。
方向2   生产过程信息获取与智能控制

主要研究生产过程关键信息获取的新原理、新方法和新技术，以及仪表、装置和系统原型的研制。在基于多传感器信息融合的机械设备故障诊断技术、基于传感器信息的过程参量软测量技术、基于生产过程信息的产品质量控制技术和测量仪器的微功耗设计技术等。

方向3   智能机械与机器人控制

主要研究各类智能机械与机器人系统的运动学、动力学及控制问题，研究鲁棒控制、模糊控制、神经网络控制及鲁棒容错控制等先进的控制理论和方法在运动控制系统中的应用，移动机器人的感知与决策系统、环境建模及路径规划问题，以及多智能体系统的自主体协调控制等。

方向4   复杂控制系统的建模、优化与控制
密切结合现代集成制造系统、机器人制造等先进制造技术和以航空航天技术为代表的高精尖技术的发展要求，研究复杂系统的建模方法学和仿真技术，先进的控制理论和系统设计方法，复杂系统多目标优化理论与方法，分布式信息处理与智能机器人控制技术等。
方向5   先进控制技术及应用

以典型的复杂工业生产过程为背景，研究预测控制、滑模变结构控制、模糊神经控制等先进控制理论与方法在冶炼、石油化工和医药化工等复杂工业生产过程中的应用，为解决复杂工业过程控制问题提供理论依据及有效的解决方法。
方向6   智能信息检测技术及系统

围绕智能控制、智能信息检测加工，研究数据测取、传输、处理和显示过程中的智能信息检测、加工与传输，此外还研究数字通信系统、计算机通信系统及智能化通信仪器、设备，研究软测量技术及工业过程数据的智能传输、变换、存储和处理。

方向7   智能控制系统与网络

主要研究智能控制算法在检测装置与系统中的实现及应用技术，基于工业现场网络的集散控制系统（DCS）、分布式测控系统（FCS）以及基于现场总线技术的仪表、装置及系统的产品开发与应用。
（四）学制及学分要求

硕士研究生课程学习实行学分制，一般硕士研究生完成16学时的理论课程学习量，考试合格可获得1学分，研究生所修学分不得低于32学分。

（五）课程设置

硕士研究生课程分为学位课程（公共基础课、专业基础课）、非学位课程（必修课、选修课）和必修环节三类。课程设置见附件1。

（六）学位论文

学位论文工作是研究生培养的重要组成部分。学位论文能全面地训练研究生树立严谨的学风，掌握科研的基本方法，独立进行科学研究工作，以及综合运用所学知识去发现问题并解决问题的能力。 

1．论文选题

为确保学位论文的质量，指导教师应尽早确定每个研究生的选题范围，指导学生通过阅读文献、调查研究进行论文选题。鼓励研究生在条件允许的情况下尽可能参与导师承担的科研项目。论文选题应立足高起点、新视角、前沿性；在理论上或应用上具有一定的意义。

2．开题报告

学位论文开题报告是研究生开展学位论文工作的重要环节。研究生在修完学位课程进入学位论文写作之前必须作开题报告。开题报告的主要内容包括论文选题的背景和意义；国内外关于该课题的研究现状及趋势；本人的详细研究计划；主要参考书目等。硕士生论文开题报告要由论文开题评议小组做出评议，经审核同意后，确定论文题目并安排制定论文工作计划，最后正式进入论文工作阶段。

3．中期检查

论文工作期间，导师要及时全面地掌握硕士生的论文工作进度，按时进行论文中期检查。检查内容包括计划执行情况、论文初稿完成的数量与质量等。通过检查者才能继续进行论文工作。

4．论文答辩

论文完成后，由学院组织专家组进行论文学术不端检测，盲审，预答辩，答辩，评定等级。毕业论文答辩是考核学生论文成绩的重要步骤，也是考查、了解学生对专业基本理论、基本概念、语言表达和运用能力的重要形式。学生必须经过答辩才能取得毕业论文成绩。论文答辩不通过学生不能毕业。

（七）其它学习项目

1．文献阅读

要求硕士生文献阅读量应为40篇专业文献，其中外文文献占40%以上，在开题报告之前完成。结合开题报告进行考核。

    2．教学实践

学生在学习期间要参加一定的教学实践活动，培养教学实践能力。

    3．科研成果

研究生答辩前必须有一定的研究成果。研究生可以参与导师的课题研究，也可以与导师合作撰写科研论文。硕士研究生必须在参加硕士学位论文答辩前在公开刊物上发表（或录用）至少1篇与研究方向密切相关的学术论文，或者在学期间获得一项以上有学术价值的发明专利（前五名），或者独立或参与（前五名）承担科研项目并通过省部级以上科研鉴定，才能准予答辩并获得申请学位的资格。

（八）培养方式
1．导师主导作用和学术群体作用相结合，充分发挥导师对研究生的指导作用。

2．采取自学、研讨、启发等学习方式，着力培养学生的自学能力、研究能力。

附件1：

控制科学与工程一级学科（0811）硕士研究生课程设置

适用专业：控制理论与控制工程（081101）、检测技术与自动化装置（081102）、

模式识别与智能系统（081103）
	类   别
	编号
	课    程    名    称
	学时
	学分
	开课学期
	考核方式
	备注

	学位课程

18学分
	公共基础课程
	110101
	第一外国语
	120
	4
	1，2
	考试
	

	
	
	100992
	中国特色社会主义理论与实践研究
	36
	2
	2
	考试
	

	
	专业基础课程

12学分
	120102
	数值分析
	32
	2
	1
	考试
	

	
	
	120104
	矩阵分析
	32
	2
	1
	考试
	

	
	
	040301
	线性系统理论
	48
	3
	1
	考试
	

	
	
	040302
	最优控制
	48
	3
	1
	考试
	

	
	
	040308
	智能控制原理与应用
	32
	2
	1
	考试
	

	非

学

位

课

程


	必修课程
4学分
	040340
	学科前沿专题
	20
	1
	1
	论文
	

	
	
	040341
	外文文献阅读与写作
	20
	1
	1
	论文
	

	
	
	040322
	人工智能导论
	20
	1
	1
	论文
	

	
	
	040323
	系统辨识基础
	20
	1
	1
	考试
	

	
	选修课程
	100101
	自然辩证法概论
	18
	1
	1
	考试
	二选一

	
	
	100198
	马克思主义哲学与社会科学方法论
	18
	1
	1
	考试
	

	
	
	110170
	外教英语
	20
	1
	2
	考试
	

	
	
	040309
	冶金自动化技术
	32
	2
	2
	论文
	

	
	
	040313
	机器人控制技术
	32
	2
	2
	论文
	

	
	
	040324
	现场总线及工业网络技术
	32
	2
	2
	论文
	

	
	
	040311
	智能测试技术
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040317
	嵌入式控制系统及应用
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040325
	控制系统仿真技术
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040326
	多传感器信息融合理论与应用
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040332
	数字图像处理
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040333
	工业过程建模、优化与仿真
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040334
	智能仪器与系统
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040314
	楼宇自动化技术
	32
	2
	2
	论文
	

	
	
	040316
	先进控制技术与应用
	32
	2
	2
	论文
	

	
	
	040312
	计算机视觉
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040307
	计算机控制理论与应用
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040335
	数字信号处理器技术原理与应用
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040336
	分布式测控系统
	32
	2
	2
	论文
	

	
	
	040310
	节能技术概论
	20
	1
	2
	论文
	

	
	
	040337
	滑模控制理论与应用
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040338
	软测量技术
	32
	2
	2
	考试
	

	
	
	040414
	近红外光谱分析技术
	32
	2
	2
	考试
	

	必修环节

4学分
	学科实践
	
	1
	3-5
	
	

	
	开题报告
	
	1
	3
	
	

	
	论文中期考核
	
	1
	4，5
	
	

	
	综合素质培养
	
	1
	1
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